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2.次の図に示すばね・ダッシュポッ
2と,b点の変位を/と する。ただし,

卜系について以下の問いに答えよ。システムに加える力をメ a点の変位を

【はばね定数,Dは 粘性減衰係数である。

このシステムヘの入力を ″,

固定壁

出力をノとして,伝 達関数 C(s)を求めよ。

2) 伝達関数の形から,こ のシステムの時定数 rを 【とDで 表せ。

3) このシステムの周波数伝達関数を示せ。

このシステムの周波数伝達関数のベク トル軌跡は複素平面上で半円を描 くことを計算によつて示せ。

(ヒン ト:周波数伝達関数の式を実数部と虚数部に分けて,各 々をえ yと し,こ の両式からのを消

去 し,/と /の 関係式を求める)

4)

5)上 で求めた半円をグラフに示せ。

6)こ のようなベク トル軌跡を描くことは,制御工学上どのような意義があるか。主なもの2つ を挙げよ。


